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RESUMEN 

 

 

Con el objetivo de facilitar el trabajo de los operadores y obtener registros de los 

eventos y las alarmas ocurridas en la Estación TB11 se requirió la implementación de 

un sistema SCADA. 

 

 

En este trabajo de tesis se diseñó, desarrolló e implementó un sistema SCADA en la 

Estación TB11. Para la implementación del sistema se creó una aplicación en el  

software HMI llamado Intouch. La comunicación entre la aplicación y el PLC se 

realizo utilizando el protocolo OPC mediante el servidor KEPDirect. 

 

Luego de la implementación del sistema se ha observado que su uso ha resultado 

beneficioso para la empresa. Las operaciones de abrir y cerrar la compuerta del canal 

son más fáciles y rápidas de ejecutar y en la pantalla del computador se pueden 

determinar rápidamente las condiciones de funcionamiento de la estación.  

 

 

Adicionalmente a estos beneficios se  debe mencionar que es posible monitorear en 

forma real lo que esta sucediendo en la Estación gracias a un circuito de cámaras que 

se encuentran ubicadas en Estación de Bombeo.  Se ahorra recursos económicos y de 

tiempo ya que el sistema evita que el operador se transporte, gracias a la 

comunicación punto a punto que existen con las oficinas en la ciudad de Riobamba  



xix 

 

 

 

 

 

 

 

SUMMARY 

 

 

With the aim of facilitating the work of the operators and obtaining registries of the 

events and the alarms happened in Station TB11 the implementation of a system 

SCADA was required. 

 

 

In this thesis work a system SCADA in Station TB11 was designed, developed and 

implemented. For the implementation of the system I am created an application in 

called software HMI Intouch. The communication between the application and the 

PLC is realised using protocol OPC by means of the KEPDirect servant. 

 

After the implementation of the system it has been observed that its use has been 

beneficial for the company. The operations open and to close the floodgate of the 

channel are fast and easy to execute and in the screen of the computer the conditions 

of operation of the station can be determined quickly. 

 

Additionally to these benefits one is due to mention that it is possible to monitor in 

real form what this happening in the Station thanks to a circuit of cameras that are 

located in Pumping station.  One saves economic resources and of time since the 

system avoids that the operator transport, thanks to the point-to-point communication 

that exists with the offices in the city of Riobamba 


